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A legjelentésebb nemzetkézi ipari eseményen, a Hannover Messe szakkidllita-
son a gépek és rendszerek hatékonysagat noveld, innovativ PC-alapt technolo-
giakra fokuszaltunk.

A hazai események koziil kiemelném az Ipar Napja Debrecenben elnevezésii
programsorozatot, amely a diakok karriertervezését hivatott segiteni, vala-
mint az ipar 4.0 egyik legmeghatarozébb szakmai rendezvényét, a Smart
Factory ConnAction konferenciat. Tavalyi évben elkezdett, elsGsorban a
Beckhoff technolégidkban mar jartas automatizalasi szakemberek szamara ter-
vezett workshopsorozatunkat is folytattuk harom djabb téméaval.

A Beckhoff Automation 2023-ban sikeresen folytatta novekedési palyajat.
A vallalat 1,75 milliard euréra novelte arbevételét, ami 16%-os névekedést je-
lent az el6z6 évben elért eredményhez képest.

Innovacidink kdzlil kiemelném a vezérlészekrény nélkiili automatizalast el6segitd
MX-rendszert. Lapunkban egy esettanulmanyrol is irunk, ahol az MX-rendszert
ablakprofil-feldolgozd gépekhez hasznaltak fel, mely a megvalositas minden fa-
zisaban meggyG6zGen bizonyitott, a tervezéstdl, megépitéstl kezdve a telepité-
sig és lizembe helyezésig.

ATwinCAT Machine Learning Creator fejlesztéfeliilete MI-modellek automatikus
létrehozasaval egésziti ki a TwinCAT 3 kdrnyezetben elvégezheté munkafolya-
matokat.

A Beckhoff Linux® disztribucioja egy 0j tipusti TwinCAT runtime alapja. A valds
idejli Linuxhoz kifejlesztett TwinCAT runtime segitségével a Beckhoff tj alkalma-
zasi terliletek el6tt nyit utat a valds idejl vezérlések terén.

Végezetiil szeretnék két eseményt figyelmiikbe ajanlani. A szeptember 26-ra ter-
vezett, immar hagyomanyossa valt Technology Day konferenciat, ami technolo-
giai Ujdonséagainkat hivatott bemutatni, valamint a november 26-ra tervezett
EtherCAT konferenciat, amely az EtherCAT technolégiaba, illetve hasznalatanak
elényeibe nyujt majd betekintést.

J6 olvasast kivanok!

Perecz Tamas,
ligyvezetd igazgatd
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A Beckhoff a Hannover Messe 2024

szakkiallitason

Egyik kiallitasnak sincs akkora nemzetkozi jelentésége az ipar szamara, mint a Hannover Messe-nek. Mint technolégiai vezet6 és
a PC-alapui vezérlés tttordje a Beckhoff innovacidival idén is ott volt Hannoverben az aprilis 22-26. kdz6tt megrendezett eseményen.

Innovativ automatizalasi megoldasok a fenntarthato termelés érdekében

Napjainkban a fenntarthatdsag alapvetd szerepet jatszik szamos gyartasi el-
jaras és folyamat fejlesztésében. A szakkiallitdson bemutattuk azokat az inno-
vativ PC-alapu vezérlésekre épiilé technoldgiakat — mint példaul a mestersé-
ges intelligencia —, amelyek névelik a gépek és rendszerek hatékonysagat.
Megmutattuk, hogy az automatizalasi szakemberek hogyan fejleszthetik intu-
itiv modon sajat mesterségesintelligencia alapi modelljeiket, hogyan integral-
hatjak azokat a vezérl6rendszerbe, vagy a hajtasrendszerben lévé felesleges
energiat hogyan tudjak visszataplalni az elektromos halézatba.

A Beckhoff MX-rendszerével kivalthatok a hagyomanyos vezérlGszekrények.
Alkalmazasa nemcsak a gép- és rendszertervez6 vallalatok szamara el6nyds,
hanem a végfelhasznaldknak is.

Az analdg EtherCAT-terminalok kompakt kivitelGi, nagy sirlségi HD tipusu
be-/kimeneti terminalok teljesitképessége.

A TwinCAT Core Boost technoldgiaval az egyes valds idejii vagy felhasznaloi
lizemmodu magok szamitasi teljesitménye akar 50%-kal is megndvelhetd, igy
a rendszer maximalis teljesitményen lizemeltethet6 és optimalisan hozzaiga-
zithato az adott kovetelményekhez.

A TwinCAT XAE kdrnyezetben folyo fejlesztésekhez a TwinCAT Chat révén ké-
nyelmesen hasznéalhatok a nagy nyelvi modellek (LLM), példaul az OpenAl
vallalat ChatGPT terméke. Ez a hatékonysag kihasznalhatd a vezérlések prog-
ramozasatol kezdve egészen a vallalatiranyitasig.

Beckhoff Live + Interactive él6 kozvetitések

A Beckhoff Live + Interactive keretében a Hannover Messe 2024 szakkiallitas
legfrissebb hireit, valamint az ott bemutatott legfontosabb termékeket és
technoldgiakat bemutatd 6sszefoglalokat tekinthették meg él6 kozvetitések
formajaban, napi rendszerességgel mindazok, akik személyesen nem tudtak
elldtogatni a vasarra. Az izgalmas tartalmak létrehozasaban kdzremiikodtek
a Beckhoff PC-alapu vezérlésben jartas szakemberei.

Az els6 nap késziilt videdosszefoglaloban Hans Beckhoff, a vallalat alapitoja és
ligyvezetd igazgatoja roviden attekintette a Beckhoff Automation fejl6dését,
és ismertette a véllalat mérfoldkoveit. A Beckhoff termékmenedzserei olyan
0j termékeket mutattak be, mint példaul a nagyobb teljesitmény ipari PC-k,
de sz6 volt a mesterséges intelligencia vezérlési funkcidinak integralasardl is
a TwinCAT automatizalasi szoftverbe.

A szakkiallités masodik napjan késziilt videddsszefoglalo fokuszaban a
Beckhoff bévithetd buszterminalrendszere, valamint a Windows és Linux®
operacios rendszerek mellett futtathatd vezérlGszoftver volt. Ezenfelill bete-
kintést nyerhettiink a Schirmer gépgyarté vallalat MX-rendszer segitségével
megvalésitott gépkorszer(sitési megoldasaba.

A harmadik nap késziilt videdosszefoglaloban a kiallitason szerepl6 kiemelt
termékek keriiltek a figyelem kdzpontjaba. A moderatorok Frederike Beck-
hoff-fal 4ttekintették a Beckhoff Automation aktualis tizleti eredményeit, tovab-
ba informaciot kaphattunk a TwinCAT 3.1 Build 4026-os frissitéseirdl. Ezenfeliil
bemutatasra keriiltek az EtherCAT Box-modulcsaléd 0j termékei, és megtekint-
hettlink néhany é16 alkalmazast.

Az eseménydus hét utolsé videosszefoglaldjaban a Beckhoff analdg 1/0-ter-
minaljainak Gj generaciéja, az XTS intelligens széllitérendszer, valamint az

Intel-Atom® processzorok Uj generacidja keriiltek fokuszba.

Az él6 kozvetitések teljes anyaga elérhet6 az alabbi linken, vagy a mellékelt

QR-kodot beolvasva:

» www.beckhoff.com/hannover-messe
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Hazai eseménybeszamolok

Felidézziik azokat a jelentésebb eseményeket, amelyeken az elmult

félév soran az érdeklodék talalkozhattak veliink.

XVII. Dr. Szegedi Ervin Megyei Fizikaverseny

A Debreceni Egyetem Kossuth Lajos Gyakorlé Gimnaziuma és Altalanos Iskoléja
gimnaziumi fizika szakcsoportja altal marcius 23-an megszervezett fizikaverse-
nyen 58 didk mérhette ssze tudasat, és a megye iskolaibdl 12 tanar foglal-
kozott a dolgozatok javitasaval. Vallalatunk az elsé helyezetteknek, valamint
a legjobb felkészité tanarnak egy-egy 20 000 Ft-os ajandékkartyat ajanlott
fel. Eztiton is gratuldlunk Rathonyi Levente Marcellnek (IX. évfolyam), Guba
Davidnak (X. évfolyam), Hajdu Martonnak (XI. évfolyam), Chrobak Gergének
(XIl. évfolyam), illetve Siteriné Nagy Judit felkészitd tanarnak és minden

versenyz0 diaknak!

Ipar Napjai Debrecenben

A Debreceni Egyetem, a Debrecen megyei jogu varos Onkorményzata és az MTA
Debreceni Akadémiai Bizottsaga kdzosen szervezte meg marcius 27-én az Ipar
Napja programsorozatot a debreceni Nagyerdei Stadionban. A rendezvény a dia-
kok tovabbtanulas és szakirany valasztasat, valamint karrier tervezését hivatott
segiteni, de emellett remek alkalmat adott mindenki szamara kozelebbrél meg-
ismerni az ipari képvisel6k éltal kinalt lehetéségek széles skalajat. A killitason a

résztvevok a Beckhoff legtijabb innovacidit és technoldgiait is megismerhették.

XXIX. Orszagos Ajtonyi Istvan Iranyitastechnikai Programozé Verseny
Aprilis 16-18. kdzétt a Szabadkai Miiszaki Szakfiskola adott otthont a magyar
miszaki felsGoktatas egyik legjelentésebb, minden évben megrendezésre keriilé
szakmai megmérettetésének. A versenyen 15 intézmény, 74 hallgatéja, 25 csa-
patban mérte 6ssze tudasat.

Averseny Aranyfokozatl tamogatdjaként nemcsak a verseny szervezését segitet-
tilk, hanem képzésekkel is hozzajarultunk a résztvevok jutalmazasahoz. Az els6
harom helyezett csapat — a Miskolci Egyetem Gépészmérndki és Informatikai
Karanak East Side Programozok csapata, a Szegedi Tudomanyegyetem Termé-
szettudomanyi és Informatikai Karanak SZTE-TTIK csapata és a Debreceni Egye-
tem Miiszaki Karanak DE-mentor csapata — tovabba a Pannon Egyetem Miszaki
Informatikai Karanak Péepéelcé csapata, és felkészit6 tanaraik egy haromnapos
TwinCAT oktatason vehetnek részt budapesti oktatokdzpontunkban. Ezuton is
gratuldlunk a nyerteseknek, valamint a verseny minden résztvevéjének!

Techtogether Automotive Hungary mérnokhallgatdi verseny

Majus 7-8. kozott zajlott a Hungexpo teriiletén az autopro.hu szervezésében
megrendezett Techtogether Automotive Hungary mérnckhallgatoéi verseny,
amelyen kilenc egyetemi csapat vett részt. Az Automotive Hungary, az Ipar
Napjai és a Mach-Tech kiallitasokat kiséré megmeérettetésen a kétnapos ver-
seny mellett szamos szakmai el6adasra és kerekasztal-beszélgetésre is sor
keriilt. Ezenfeliil a verseny helyszinére latogatok a csapatok egyedi fejlesztési
jarmveit is megtekinthették. Eztton is gratuldlunk a résztvevé csapatoknak,
kiilon kiemelve az els6 helyezést eléré BME Formula Racing Team csapatat,
a dobogd masodik helyére keriilé BME Motorsport csapatat, a harmadik
helyezést eléré szombathelyi StudentTechLab ELTE csapatat, é&s nem utolsd



sorban a vallalatunk feladatat legjobban teljesité Pannon Egyetem Mérnoki
Karanak PEngineers csapatat.

Smart Factory ConnAction konferencia

A Com-Forth Kft. altal junius 11-13. kdz6tt Matrahazan megszervezett konfe-
rencia az ipar 4.0 egyik legmeghatarozébb szakmai rendezvénye. A program
exkluziv gyarlatogatasokkal indult, majd esettanulmanyok és interaktiv work-
shopok segitségével jarta korbe a legaktudlisabb kérdéseket. A konferencia
lehetdséget adott arra, hogy a résztvevék elsé kézbdl ismerkedhessenek meg
olyan hazai gyartécégekkel, akik mar élen jarnak az ipar 4.0-val kapcsolatos IT,
humaneréforras, valamint menedzsment feladatok és folyamatok bevezetésé-
ben, alkalmazasaban.

Kantor Laszld, a Beckhoff Automation Kft. tdmogaté mémdke altal tartott,
Az adatelemzés hozzaadott értéke — TwinCAT 3 Analytics cim(i workshop kere-
tében az ipari automatizalashan alkalmazott TwinCAT 3 Analytics funkcidinak
hasznalataba nyuijtott betekintést. Vendégel6adonk, Fazekas Sandor, a Hunify
Laboratories Kft. ligyvezet6 igazgatdja Az adatérték megteremtésének Iépései
a TwinCAT Analytics segitségével cimii el6adasaban az adat és az értékes adat
kozti kiilonbségtételrdl, valamint az értékes adat létrehozasarol beszélt.

Workshopok a Beckhoft
budapesti kozpontjaban

A tavaly elkezdett workshopsorozat igen népszerii volt, ezért az elsésorban a
Beckhoff technoldgidkban mar jartas automatizalasi szakembereknek ajanlott
szakmai rendezvénysorozatot idén is folytattuk. Az esemény egyediilallo le-
het6séget kinal arra, hogy a résztvevok a Beckhoff egy-egy alkalmazasi terii-
lethez kapcsol6dé megoldasait jobban megismerjék. A szakmai napok keretében
a délel6ttok soran az érdeklddk nemcsak az adott szakteriilet elméleti hatteré-
be nyerhettek betekintést, hanem bemutatdalkalmazasokat is megtekinthettek.
Az ebédsziinetet kdvetden pedig egy kotetlen beszélgetés soran a résztvevéknek
lehetGségiik volt az adott témahoz kapcsoloddan kérdéseket feltenni a Beckhoff
mszaki tmogaté mérndkeinek.

Connectivity workshop: Gépek kozotti biztonsagos adatatvitel OPC UA
kommunikaciés szabvany segitségével

A marcius 18-an megszervezett workshop soran Bddvai Janos, a Beckhoff
Automation Kft. tamogaté mérndke a nyilt ipari szabvanyok teriiletét érintette.
A résztvevok megtudhattdk, hogyan lehet elényre szert tenni a Beckhoff és
a harmadik fél altal készitett termékek egytittmiikodésének kiaknazasabol.
A szakmai nap soran a résztvevék megismerhették a Beckhoff PC-alapu vezérlé-
sein alkalmazhaté OPC UA kommunikacié fontosabb jellemzgit.
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A workshop keretein beliil sz6 volt az alabbiakrol:

e az OPC UA és annak jelentGsége a nyilt szabvanyok teriiletén

e aTwinCAT rendszer beéllitdsa OPC UA kommunikéciéhoz

e adatok olvasasa és irdsa a Beckhoff vezérlén keresztiil

¢ biztonsagi és titkositasi szempontok kezelése az OPC UA kommunikaci6 soran
e gyakran ismételt kérdések az OPC UA hasznalata kapcsan

o tovabbi fejlesztési iranyok.

Automation workshop: A TwinCAT 3.1 legujabb verziéja — Build 4026

A majus 30-an megszervezett szakmai nap soran Kantor LaszIé, a Beckhoff
Automation Kft. tdmogaté mérndke a modularis automatizalasi platformunk
legfrissebb verzidjanak, a TwinCAT 3.1 4026-os build-jének az ujdonsagait
mutatta meg.

A workshop soran ismertette az j TwinCAT verzié innovacidit, funkcioit és az
Uj build-hez kapcsolddo kiegészitbket. Bemutatta hogyan jarulnak hozza az dj
funkcidk a fejlesztési id6 csokkenéséhez, az egyszerlibb és rugalmasabb cso-
magtelepitéshez, illetve a hatékonyabb diagnosztikahoz és hibakereséshez,

mindezt a fejleszté szemszogébal.

Motion workshop: Hajtasrendszerek kivalasztasa és a szervorendszerek
dinamikai tulajdonsagai

A hajtastengelyek méretezése, valamint a megfelelé motor, hajtomd, haj-
tasvezérl6 és tartozékok kivalasztasa a hatékony géptervezés alapjat jelenti.
Az optimalis eszkdzok megtalalasahoz a motorok és a tovabbi hajtastechnikai
elemek 6 jellemzdin — mint a névleges és maximalis nyomaték, fordulatszam,
aram stb. — tul a rendszer dinamikai jellemzdire is tekintettel kell lenni.

A jlnius 20-an megszervezett workshop soran Rékasi Endre, a Beckhoff
Automation Kft. tdmogatd mérncke gyakorlati példakon keresztiil ismertette
a — TwinCAT fejleszt6kornyeztbe épiilve vagy akar onallé mérnoki eszkdzként is
hasznalhatd — Motion Designer szoftver legujabb verziojat, valamint a hajtas-

technikai elemek konfiguralasara és dinamikai jellemzéinek finomhangolasara

is hasznalhaté TwinCAT Drive Manager 2 szoftvert.




BECKHOFF New Automation Technology

1,75 milliard eurds globalis
arbevétel 16%-0s novekedés

A Beckhoff Automation 2023-ban sikeresen folytatta ndvekedési palyajat. Az ipari automatizélasra szakosodott vallalat 1,75 milliard
eurora novelte arbevételét, ami 16%-o0s novekedést jelent az el6z6 évben elért 1,515 milliard eurdhoz képest. Jelenleg vilagszerte
5500 alkalmazott, koztik tobb mint 2000 mérndk jarul hozza a vallalat nemzetkozi sikeréhez. A németorszagi Verlben bejegyzett
automatizalasi cég sikerének kulcsa a folyamatos innovacié az automatizalas minden teriiletén, valamint a viladg szamos vezet6 tech-

noldgiai vallalataval folytatott szoros egyiittm{ikodés.

-

Hans Beckhoff, a Beckhoff Automation alapitéja és ligyvezetd igazgatoja: , Tovabbra is elkdtele-
zetten valositjuk meg kiildetéstinket: igyeksziink termékkinalatunkat évente tovabbfejleszteni és
6t-hét évente forradalmian 0j technolégiét bevezetni.”

A 2023-as és 2024-es év kihivast jelent6 gazdasagi tendenciai

+A 2023-as pénziigyi év nem volt knny(i” — nyilatkozta Hans Beckhoff tigy-
vezetG igazgato, hozzatéve: ,A beérkez6 megrendelések 2022-re jellemz6 er6-
teljes novekedése a tavalyi év elsé honapjaiban folytatddott, ami rekordszintti
rendelésallomanyt és értékesitést eredményezett. Az év elérehaladtaval azon-
ban a beérkez6 megrendelések jelentésen csokkentek. Ez féként annak tulaj-
donithatd, hogy igyfeleink 2022-ben és 2023 elején az alkatrészvalsag miatt
ingadoz6 széllitaésok kompenzalasara tomeges megrendelések leadasaval nagy
termékkészleteket halmoztak fel. Ennek kdvetkeztében a 2023-as év soran csok-
kentek a rendelési mennyiségek. Az értékesitésre hatassal voltak egyes teriiletek
és iparagak ciklikus visszaesései is.”

A 2024-es év els6 negyedévében a Beckhoff a beérkez6 rendelések enyhe po-
zitiv névekedést eredményezg stabilizalodasat tapasztalta. , Az év masodik felé-
re a kereslet jelent6s novekedésével szamolunk” — jelentette ki Hans Beckhoff,
hozzatéve: ,2024-ben varhatéan még folytatddni fog a beérkezé rendelések
és az értékesités jelentds csokkenése a 2023-as évhez képest. Nem szamitunk
hatalmas novekedésre 2025-ben sem, emiatt azonban nem aggddunk; vallala-
tunk 44 éves torténetében ez lesz az 6todik éles visszaesés. Erre stabil csala-
di vallalatként jol felkésziiltiink, és (igyfeleinkkel kozosen a legtobbet fogjuk
kihozni a kinalkozé lehetdségekbdl!
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A Beckhoff Automation értékesitési gorbéje tovabbra is exponenciélisan emelkedik: az automa-
tizalasra szakosodott, verli székhely(i véllalat 2000 6ta évente atlagosan 15%-0s novekedést ko-
nyvelhet el. Statusz: 2024 marcius



A Beckhoff minden termékét ismét raktarkészletrdl szallitja

Az elmult két évben a Beckhoff jelentés beruhazasokat hajtott végre a gyartas,
a raktarozas és az infrastruktura tertiletén, igy tébbek kozott tdbb mint 100%-
kal novelte gyartokapacitasat. Az alkatrészellatas helyzete is jelentdsen javult a
piacon. Hans Beckhoff kijelentette: , Célunk az volt, hogy mindent megprdbalva
2023 végére ismét a korabban megszokott szallitasi hatarid6ket biztosithassuk
ligyfeleink szamara”. A Beckhoff jelenleg szinte minden termékét djra raktarrol

tudja szallitani.

Automatizalasi innovaciok

A Hannoveri Szakkiallitadson a Beckhoff Automation tovabbi izgalmas ujdonsa-
gokat jelentett be, tobbek kozott nagyobb szamitasi kapacitasu ipari PC-ket,
rendkiviil hatékony vezérlGszoftvereket Windows és Linux® operaciés rend-
szerekhez, a vezérlGszekrény kivaltasara is alkalmas MX-rendszer bévitését, dj
erdsitéket és motorokat hajtasokhoz, szoftverben megvalésitott biztonsagi pro-
cesszorokat, valamint a mesterséges intelligencia vezérlési és miszaki funkciok-

ba torténd mély integralasat.

Pozitiv hosszutavu fejlesztési kilatasok

Hans Beckhoff dsszességében pozitivan latja a jovét: , Az automatizalas a tar-
sadalom minden teriiletén vilagszerte alkalmazott alaptechnoldgia, a digitalis
és Okologiai atalakulas hajtoereje. Az allandéan ndvekvé kereslet, valamint
az Uj terméksorok és technologiak bevezetése 2025-t6l kezdédden varhatéan
ismét egészséges, allando ndvekedést fog eredményezni. Szoftvereink és PC-
alapu vezérléstechnikank hatékony be-/kimeneti, mozgasvezérlési, tovabba gépi
latast és mesterséges intelligenciat tamogaté eszkdzeinkkel parosulva, valamint
munkatarsaink szakértelme és elkotelezettsége kivald alapot jelent Ggyfeleink

sok alkalmazasanak sikeréhez. Bizakodva tekintiink ezen kihivasok elé.”

Beckhoff
Technology Day 2024

2024. szeptember 26.
ObolHaz Rendezvénykdzpont, Budapest
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Folyamatosan javulo szallitasi hatarid6k

A hosszu széllitasi hataridéket és azok kihivasait magunk mogott hagyva kije-
lenthetjik, hogy ezek a Beckhoff termékek vonatkozasaban folyamatosan
rovidiilnek, és egyre gyorsabb atfutasi idével tudjuk a megrendeléseket tel-
jesiteni.

Egyel6re még néhany hetet varni kell egy-egy széllitdsra — ez termékcsopor-
tonként eltér6 — azonban a javulds szemmel lathato, és folyamatosan kozeliti
a pandémia idGszaka elGtti hataridoket, ami az 1/0 termékek esetén 1-2 hetet,

a tobbi termékcsoport esetén 3—4 hetet jelentett.

Az aktualis szallitasra vonatkozo informaciok az alabbi tablazatban talalhatoak:

EPxxxx; ELMxxxx; IPxxxx; 1L230x; EQxxxx; ERxxxx 1-2

1/0 termékek, ide tartozo kabelek; BECKHOFF Service Tool 1 héten beliil

EPC termékcsoport valamennyi tipus/tartozék 1-2
IPC termékcsoport valamennyi tipus/tartozék 3-4
Hajtas (AXxxxx) 1-2
Motorok (AM80xx; AM85xx; AM81xx) 2-3
Motorok (AM87xx; AM88xx; AMI81xx) 4-5
Hajtom(ivek 4-6
Léptet6 motorok (ASxxxx) 1 héten belil
EPxxxx; ELMxxxx; IPxxxx; 1L230x; EQxxxx; ERxxxx 1-2

» www.beckhoff.com

Az egész napos rendezvény célja, hogy atfogd képet adjon a jelentdsebb
technoldgiai Gjdonsagokrol és fejlesztési iranyzatokrdl, és esettanulma-
nyok formajaban bemutasson néhany megvaldsult alkalmazast. A valla-
latunkkal kapcsolatos hirekr6l és aktualitésokrél is beszamolunk majd,
a kiallitétérben pedig lehet6ség lesz szamos érdekes bemutatéalkalma-
zés megtekintésére is. Ezeken feliil természetesen az izgalmas programok
sem fognak elmaradni, tovabba a kellemes kérnyezetben folytatott kotet-
len beszélgetések is segiteni fogjak a hasonlé teriileten tevékenykedd

szakértok kozotti kapcsolatépitést és tapasztalatcserét is.

Részletes program és regisztracios lehetéség hamarosan a webol-
dalunkon!
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Vezérlbszekrény nélkali
automatizalas MX-rendszerrel

A Schirmer Maschinen GmbH. ablakprofilokat megmunkalé legtjabb gépén megfigyelhetd
az MX-rendszer szamos egyediilallé el6nye. Fotd: © Beckhoff

A hagyomanyos vezérlészekrények kivalthatok a Beckhoff szamos
elénnyel rendelkez6 MX-rendszerével. Ez a megoldas egyuttal szamos
optimalizalasi lehetdséget is magaban rejt: kevesebb szakképzett
munkaerét igényel, és kielégiti az egyenfesziiltségii taphalézatok iranti
novekvé ipari igényt. Mindezek révén az ipari termelés hatékonyabban
felkészithetd a jovo kihivasaira, ami nemcsak a gép- és rendszertervezé

vallalatok szamara elényés, hanem a végfelhasznaloknak is.

Az MX-rendszer egy olyan egységes és modularis automatizalasi rendszer,
amellyel szamos teriileten funkcionalis modulok segitségével teljesen kivalt-
haték a hagyomanyos vezérlGszekrények. Ez a gépre kozvetlenill felszerel-
het6 viz- és porallé rendszer egy beépitett modulhelyeket tartalmazé, massziv
aluminiumpanelbdl all, amely EtherCAT-alapu adatatvitelt biztosit, és belsé
elosztohalozattal rendelkezik kiilonféle fesziiltségszintekre. A funkcionalis mo-
dulok széles valasztékaba taphaldzati elemek, hajtasok, tapegységek, ipari PC-k
és be-/kimeneti egységek tartoznak. A fentiekkel és még sok mas funkcidval
biiszkélkedé MX-rendszerrel konny(szerrel lefedheté a hagyomanyos vezérlg-
szekrények dsszes funkcidja.

A funkcionalis modulok kdnnyedén csatlakoztathatok az Gsszekotépanelbe, és
egyszerlien a helyiikre csavarozhatok. Nincs sziikség tehat a kapcsolészekrény
és a szerel6lap mechanikai 6sszeszerelésére, sem hosszu ideig tarto iddigényes

kézi kabelezésre. Mindez kozvetleniil megjelenik az MX-rendszer telepitésé-

nek idGigényében is: a sziikséges probakat és ellenérzéseket is beleértve egy
MX-rendszer telepitési ideje minddssze egy o6ra, mig egy hasonlé hagyomanyos
vezérl6szekrényé legalabb 24 6ra. Az MX-rendszerrel enyhithet6 a szakképzett
munkaerd terén mutatkozo hiany hatasa is, mivel a munkatarsak kevesebb ide-
jét koti le egy adott feladattal, akik igy gyorsan attérhetnek a kovetkezé munka-
ra. Az MX-rendszer tovabbi elénye, hogy a funkcionalis modulokat szakképzett
villanyszerel6 segitsége nélkil, konnyedén lehet csatlakoztatni — ez kiilondsen
fontos azon cégek szamara, amelyeknél hazon beliil nem all rendelkezésre meg-

felel6 szakember.

Fontos alkalmazasi eset a nagyobb egyenfesziiltségli taplalas hasznalata.
Egy teljes gyartocsarnok egyenfesziiltségii ellatasanak stratégiaja megujuld
energiak (példaul napenergia) tarol6 eljarasokkal valé kombinalasan ala-
pul, a gépeket és rendszereket 600 V-os egyenfesziiltségli halézatrdl taplal-
va. Az MX-rendszer kialakitasabol adddoan: képes szétosztani az egyenfe-
szliltségeket, és kozvetleniil is hasznalhato szinkron-, illetve aszinkron mo-
torok vezérlésénél alkalmazott, kiilondsen alacsony fesziiltségii taphalézatok
és modulok védett meghajtasara. Az egyenfesziiltségii vonalak folyamatos
kihasznalasanak nagy el6nye, hogy a motorok fékezési energiaja nem fékel-
lenéllasokon alakul hévé, hanem az egyenfesziiltségli halézat taroléegysé-
geiben raktarozodik el. Az MX-rendszer ilyen jellegli alkalmazésanak meg-

valositasara késziil6 projekt mar kisérleti fazisban van.

MX-rendszer ablakprofil-
feldolgozd gépekhez

MX-rendszerrel teljesen masképp terveziink, épitiink és telepitiink gépeket”
— nyilatkozta Ludger Martinschledde, a Schirmer Maschinen GmbH (igyvezetd
igazgatoja. A Beckhoff vezérlGszekrény nélkiili automatizalasi megoldaséaval
elsé izben megvaldsitott profilfeldolgozd rendszer a megvalésitas minden fazisa-
ban meggy6z6en bizonyitott, a tervezéstdl és megépitéstol kezdve a telepitésig
és lizembe helyezésig egyarant.

Az 1979-ben alapitott Schirmer volt a Beckhoff elsé iigyfele, és a vallalat 2016
Ota a Beckhoff Automation Group tagja. A vallalat testreszabott profilfeldol-



gozasi megoldasokat szallit, és immar tébb mint 40 éve hasznélja a Beckhoff
vezérléstechnikajat, az els6 pozicionald vezérl6tdl az Gj MX-rendszerig. Mivel
az ablak- és ajtoépités cstcstechnikét igényld tevékenység, a vezérlGszekrény
nélkilli automatizalasi rendszer kiilondsen jol illeszkedik a Schirmer gépépitési

koncepcidjahoz.

Sikeresen indul a vezérlgszekrény nélkiili automatizalas

A Schirmer gépekben a vezérl6szekrényekben kaptak helyet a hajtaserésitok,
a tapegységek, az eratviteli egységek, valamint a PC-alapl vezérléstechnika
elemei. A modularis gépépitésnél azonban kompromisszumot jelent, hogy tébb
folyamatfunkcid egyetlen vezérldszekrénybe van dsszefogva, mivel igy az elek-
tromos szerelés és az lizembe helyezés nagy része csak a végsé dsszeszerelés
soran torténhet meg. Fontos lenne azonban a gép lehetd leggyorsabb lizembe

helyezése, még a leszallitashoz sziikséges szétszedés elGtt.

A Schirmer ezért a gépépités atfutasi idGinek és folyamatainak optimalizalasa
érdekében egy Uj utat valasztott, elGszor csak egy gépén hasznalva az MX-rend-
szert. A korabban a gépek mellett elhelyezett vezérlGszekrények helyett most az
MX-rendszer 6sszek6té paneljei lathatok kozvetlenil a modulok acélszerkezetén.
Az al-elosztok szintén az MX-rendszerben kaptak helyet, vagy a Beckhoff decent-

ralizalt be-/kimeneti moduljaira (EtherCAT Box-modulokra) cserélték le Gket.

A Schirmer szaméra az MX-rendszer dontd el6nye a bels6 folyamatok atszer-
vezésében rejlik. Az MX-rendszerrel egy gépmodul dsszes elektromos alkatrésze
még az el6szerelés alatt telepithet, és a gépmodulok minden oldalrél szaba-
don hozzéférheték. Az MX-rendszer funkciondlis moduljai emellett feleslegessé
teszik szamos részegység bonyolult egyedi kabelezését is, ami a kapcsoloszek-
rényt alkalmazo hagyomanyos konstrukciokra jellemzd. Ezenfellll a rovidtava
valtoztatasi igényeket sokkal konnyebben és kevesebb eréfeszitéssel lehet tel-
jesiteni, még a projekt késéi szakaszaban is, illetve a modulonkénti részleges
lizembe helyezésekkel az esetleges funkcionalis hibak koran felismerheték.
A végfelhasznalok konnyebben megkozelithetik a gépszerkezeteket, és a vezér-
I6szekrények kikiiszobolésének kdszonhetben kisebb helyre van sziikség a

telepités soran.

A Beckhoff MX-rendszere a Schirmer teljes folyamatlancaban jelents elényoket
eredményezett, és komoly optimalizalast tett lehet6vé. Az elektromos tervezés
munkaterhe példaul, a korabbiakhoz képest mintegy 50%-kal csokkent, a vezér-
|6szekrényes, hagyomanyos kialakitasnal szokasos két-harom hetes dsszesze-
relési id6 pedig mindGssze néhany éréara csokkent. Ezenfeliil a végsé Gsszesze-
relés fazisaban az allasidok jelentés csokkenése varhato.

Az ablakprofil-feldolgozd rendszerrdl késziilt teljes esettanulmany

[=1%

elérhet6 az alabbi linken vagy a mellékelt QR-kédot beolvasva:

» www.schirmer-maschinen.com
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Az MX-rendszer
hasznalatanak elényei

Jovébiztos modularitas:

— Piaci kereslet: a végfelhasznalok egyre fontosabbnak tartjék gyartasi
folyamataikban a rugalmassagot, ezért né a modularis gépek és rend-
szerek iranti igény.

— Decentralizalas: az MX-rendszer mint gépre szerelhet6, decentra-
lizalt, elosztott megoldas optimalisan tAmogatja a modularizalast.

— Rugalmassag: az MX-rendszer rendkiviil rugalmasan lancolhato, to-
vabba 6sszekombinalhatd a meglévd vezérlészekrényekkel és IP67 vé-

delmi fokozatu terepi rendszerelemekkel.

Maximalis hatékonysag a gépépitésnél:

— Tervezés: az MX-rendszer funkcionalis moduljai révén egyszer(ibbé
vélik a projekttervezés, minimalizalhat6 az alkatrészek szama és akar
80%-kal csokkenthetd az alkatrészigény.

— Piachdvités: az MX-rendszer megfelel az IEC, UL és CSA szabvany ko-
vetleményeinek, igy nemzetkozi szinten hasznalhaté megoldast képvisel.
— Szerelés: a funkcionalis modulokat egyszerti régziteni és felcsavaroz-
ni, nem igényelnek bonyolult mechanikai eréfeszitéseket, és a kabelezési
hibak kockazata is csokken.

— Szakképzett munkaerd hianya: kevés miiszaki kozrem(ikodést igé-
nyel, és gyorsan (példaul 24 o6ra helyett minddssze egy éra munkaidé
alatt) osszeszerelhetd, mérsékelve a szakképzett dolgozék munkater-
helését és lehet6vé téve kevéshé képzett dolgozok alkalmazasat.

— Szerviz: konnyebb diagnosztizalni a hibakat és lecserélni a hibas al-
katrészeket.

Nagyobb termelékenység a végfelhasznalonal:

— Optimalis helykihasznalas: a vezérl6szekrény megsziintetésével mi-
nimalizalhat6 a gép alapteriilete és maximalizélhatd a gyartoteriilet.

— Rugalmassag: a modularis gépek konnyebben helyezhetdk lizembe
és integralhatok be a meglévé termel6rendszerekbe.

— Szerviz: az EtherCAT és az MX-rendszer elemeinek ilizem kozben
torténd cserélhet6sége révén optimalis diagnosztikai képességek alakit-
hatok ki, és minimalisra csokkenthet6 a csere idGigénye.

— Készletkezelés: a rendkiviil sokoldalu és Gjrahasznélhaté modulokkal

minimalisra csokkenthet6 a potalkatrészkészlet.

» www.beckhoff.com/mx-system
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TwinCAT Machine Learning Creator;

e

az adatgydjtéstol az MI-modellig

A Beckhoff automatizalasi és folyamatszakért6k szamara kidolgozott TwinCAT Machine Learning Creator fejleszt6feliilete MI-modellek
automatikus létrehozasaval egésziti ki a TwinCAT 3 kornyezetben elvégezheté munkafolyamatokat. A felhasznaldk az adatgyiijtéstdl
a betanitott modellig terjed6 6sszes munkafazist maguk tarthatjak kézben, és ehhez nem sziikséges jartasnak lenniiik a mesterséges
intelligencia teriiletén. A kész modell a késleltetés és pontossag tekintetében optimalisan a vezérlési kornyezet valos idejli miikodéssel

kapcsolatos kovetelményeihez illeszkedik.

A sokoldalti TwinCAT Machine Learning Creator (TE3850) elsédleges alkal-
mazasi teriilete a mesterséges intelligenciaval tamogatott képfeldolgozas a
mindségbiztositasban. Itt és minden egyéb felhasznalasi teriileten kifejezet-
ten elényds, hogy ezen a kddolast nem igényl6 fejlesztéplatformon az auto-
matizalasi céli MIl-modellek egyszerlien és egységes modon allithatok eld.
A rendszer nem csupan nyilt szabvanyokra, interfészekre és bevalt modsze-
rekre épit, hanem a betanitott modelleket szabvanyos ONNX-formatumban
bocsatja rendelkezésre. Ezek a késleltetésre optimalizalt, vezérlési alkalma-
zasokhoz készitett MI-modellek Beckhoff ipari PC-ken és TwinCAT fejlesztéi
kornyezetben torténd futtatasra vannak kiélezve, de ONNX-modellekként
a Beckhoff termékvilagan kiviil is felhasznalhatok.

A TwinCAT Machine Learning Creator teljesen automatizaltan éllitja el6

az MI-modellt, igy minden felhasznalo — tébbek kozott a kisvallalatok is —
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igénybe vehetik a mesterséges intelligencia dsszes el6nyét, tobbek kozott
a versenyképesebb mikddést és a fokozddo szakemberhiany kezelését. Ezen-
felll ezzel a fejlesztGeszkozzel megkonnyithetd a tapasztalt MI-szakértGk
munkaja, és minimalizalhatok a hibalehetdségek, sét, a projektfejlesztési
folyamatok is felgyorsithatok, mivel sokrétii és atlathato modszereket biztosit
a létrehozott modellek viselkedésének megjelenitésére és a modellek egymas-
sal valé 6sszehasonlitasara. Az MI-modellek készitésének auditalasi folyama-
tait automatikusan el6allitott kimutatasok segitik. Tovabbi fontos tényezé,
hogy a sziikséges alkalmazasspecifikus adatok védettek maradnak, mivel nem
hagyjak el a vallalatot.

» www.beckhoff.com/te3850



TwinCAT runtime valds idejli

Linux®-hoz
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LAY £ 4

A valds idejli Linuxhoz kifejlesztett TwinCAT runtime Uj utakat nyit a valds idejl vezérlések terén. Készonhet6en annak, hogy egya-
zon ipari PC-n tobb TwinCAT runtime miikodhet egyszerre, kiilonféle rendszerrészek egyetlen nagy teljesitéképességii szamitdgépen
futtathatok, egyszer(isitve a programozast és a diagnosztikat. Ezenfeliil a valds idejli kornyezetbdl egy grafikus kartya (GPU) is
hozzaférhetd, amely hardveres gyorsitoként hasznalhatd kiilondsen szamitasigényes alkalmazasok esetében, mint példaul a gépi

latas.

A valos idejli Linuxhoz kifejlesztett TwinCAT runtime a Beckhoff sajat Linux®
disztribuciojan alapul, amely szélesiti az operacids rendszerek eddigi valasztékat
a Windows és a TwinCAT/BSD-n feliil. Ez a Linux® disztriblicid az ingyenes
Debian operacids rendszeren alapszik, és tartalmaz egy Linux® valds idej
kernelt, amely a runtime valos idej(i futtatasahoz elengedhetetlen. A Debian cso-
magkezeld rendszerével kénnyen telepitheték tovabbi szoftverek is. Ezaltal egy
Linux®-alapu, stabil, valés idejii vezérlés valésithaté meg. A konténertechnolé-
giak — példaul a Docker®, a Podman vagy az LXC — segitségével egyetlen ipari
PC-n t6bb TwinCAT runtime futtathato, igy modularissa tehetok a gépvezérlési és
egyéb automatizalasi alkalmazasok. Tobb TwinCAT runtime egyetlen ipari PC-n
torténdé parhuzamos, 6nallé végrehajtasaval gazdasagossa tehetd a hardver-
igény a rendelkezésre allé szamitasi kapacitas jobb kihasznalasa révén.

A Linux® felhasznaldk az automatizalas teljesen Uj vilagaba Iéphetnek be,

mikdzben valtozatlanul a megszokott TwinCAT kornyezetben fejleszthetnek.
A megoldas elényei kozé tartozik, hogy tobb valos idejii alkalmazas hajthatd
végre optimalizéltan egyetlen processzoron, a modularis vezérlékéd nagyobb
rugalmassagot biztosit, egyszer(ibben lehet alkalmazasmodulokat hozzaadni
vagy lecserélni, és célzottan lehet egyedi alkalmazasokat végrehajtani vagy
frissiteni. Mindehhez még Gsszességében mérsékeltebb miiszaki koltségek és
rovidebb megvaldsitasi id6 is tarsul.

A valos idejti Linuxhoz kifejlesztett TwinCAT runtime el6szor az Gj, ARM-alapu,
CX82x0 és CX9240 tipusu beagyazott PC-khez fog megjelenni, amelyek ARM
Cortex™ A53 tipust processzort tartalmaznak. Ezt kovetden keriil bevezetésre
valamennyi ipari- és beagyazott PC-hez a Linux® disztribucid.

» www.beckhoff.com/linux
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EtherCAT: jovdbiztos technologia
tobb mint két évtizede

A Beckhoff ltal kifejlesztett és a 2003-as Hannoveri Szakkiallitason bemutatott EtherCAT kommunikacios rendszert mint nagy adatat-
viteli képesség(i, valos idejii Ethernet-alapti megoldast azéta szamos kiilonféle szaktertileten bevezették. A folyamatos mdiszaki fej-
lesztések révén szilardan megalapozta helyét a piacon, s6t nyilt IEC-szabvannya valt. Martin Rostan, az EtherCAT Technolégiai Csoport
(EtherCAT Technology Group) ligyvezetd igazgatdja interjinkban az EtherCAT kommunikacids protokollrdl beszél.

Martin Rostan okleveles mérnok, a Beckhoff technoldgiai marketingért felels vezetd alelnoke,
valamint a niirbergi EtherCAT Technology Group (ETG) ligyvezetd igazgatoja. A Beckhoff Auto-
mation vallalatnal 1998-ban kezdett el dolgozni, a terepibusz-eszkdzokért felelds elsé termék-
menedzserként.

Tobb mint hisz éve van EtherCAT — hogyan is kezd6dott?

A Beckhoff mar 1989-ben bemutatta az I/0-modulokkal valé gyors kommunika-
ciot szolgald Lightbus elnevezésii optikai kabeles buszrendszerét. A 2,5 Mb/s
atviteli sebességli Lightbus miikddése mar az azonnali adatfeldolgozas elvén
alapult. A 90-es évek végén felmeriilt ezen optikai rendszer kovetkezd, nagyobb
oOsszekapcsoltuk a Lightbus elvét az Ethernettel. Akkoriban kezdték el terepi
koriilmények kozott is hasznalni az Ethernet-et, ami jol illeszkedett a Beckhoff
azon tervéhez, hogy az automatizalasban informatikai technoldgiakat alkalmaz-
zon. Végiil is a Beckhoff volt a PC-alapu vezérléstechnika Uttor6je, ami ugyanezt
a megkozelitést koveti.

Miben kiilonleges az ,azonnali adatfeldolgozas” elve?

Korabban minden egyes ciklusban minden halézati csomépont kapott egy
taviratot, és a sajatjaval vélaszolt. Most egyetlen, hosszabb taviratot kap az
Gsszes csomopont, és ezt azonnal, szinte késleltetés nélkiil dolgozza fel. Min-

12

den csomdpont csak a neki szant kimeneti folyamatadatokat olvassa ki, és
ugyanabba a taviratba irja be a sajat bemeneti adatait. Mivel minden csomépont
eldre értesitést kap, hogy a kereten bellil hol talalhatok a sajat folyamatadatai,
igy nem kell atvinni az egyes csomépontok cimeit. Ha tehat egy adat egyetlen
bit, ennek atvitele nem fog elfoglalni egy teljes keretet: egy bit egy bit marad.
Ezaltal maximalis hatékonysagot ériink el: a teljes taviratnak jellemzéen tobb
mint 90%-a folyamatadat. A rendelkezésre all6 adatsebességet tehét a lehetd
leghatékonyabban hasznaljuk ki, és mivel ugyanazon keret tovabbitja a be- és
kimeneti informacidkat, altaldban még meg is kett6zziik a rendelkezésre allo
atviteli sebességet. Az EtherCAT teljesit6képessége ezért ilyen jo.

Az EtherCAT technoldgiat gyakran nevezik a leggyorsabb terepi-
busz-rendszernek. Miért ilyen fontos ez?

Minden iranyitastechnikai mérnok szamara nyilvanvalo, hogy a révidebb ciklusidd
gyorsabb és hatékonyabb vezérlést jelent, végsé soron jobb mindségi terméket
eredményezve. Ez igaz minden mozgasvezérlési egységre nézve, de a mérés-
technikai feladatokra vonatkozdan is. A PC-alapu vezérléknek kdszonhetden a
szamitasi teljesitmény tobbé nem sziik keresztmetszet, viszont a buszrendszer
altalaban korlatozza a sebességet, ezért valt egyre fontosabba a buszrendszer
teljesit6képessége. Ha egy vezérlGrendszer képes ezredmasodperc alatti ciklus-
idéket kezelni, de a buszrendszer ezzel nem tud Iépést tartani, akkor ott valamit
nem jol csinalnak.

Kevéshé nyilvanval6, hogy mekkora el6nyt jelent minden éllapotvaltéson ala-
puld alkalmazas szamara az EtherCAT rovidebb ciklusideje és az ebbdl fakadd
gyorsabb vélaszid6: még ha egy vezérl6 a folyamatban valé tovabblépés el6tt
csak néhany ezredmasodpercet varakozik is egy érzékel jelére, amellyel az egy
alkatrész megérkezését vagy pozicioba allasat jelzi, ezek a kis varakozasi idék
osszeadddnak, tehat érdemes dket csokkenteni, mert igy mérhetéen nagyobb
hatékonysag és termelékenység érheto el.

Az elmult tobb, mint hisz év alatt biztos volt sok kiilonleges EtherCAT
alkalmazas is.

Igen, természetesen egyes EtherCAT alkalmazasok kiildnésen szivmelengetéek.



Nekem, mint hajésnak ilyenek tobbek kdzott az Amerikai Kupa cstcstechnold-
giat képviseld jachtjai, amelyek EtherCAT technoldgiat alkalmaznak. Remélem,
jovére eljutok a Barcelonaban tartandé regattékra. Mivel (rkutatasi mérnok
vagyok, nagyon izgalmasnak taldlom az EtherCAT (rbeli alkalmazasat is. Az
EtherCAT technolégiat mar hasznaltak a nemzetkozi (irallomason (ISS), és ezt
vélasztottdk a Lunar Gateway (rallomas robotkarjainak miikodtetéséhez is.
Mindemellett az EtherCAT traktorokban szintén megtalalhato, s6t, a Nobel-dijat
nyert fizikai kisérleteket is segitette.

Es mindez pusztan az EtherCAT sebessége miatt van?

Nem. Gyakran az EtherCAT gyorsasagat emelik ki, de sajatos miikodési elviink-
nek sok mas el6nye is van. Rendszerinditaskor példaul automatikusan meg tud-
juk cimezni a halézat csomopontjait, ami jelentésen megkonnyiti az lizembe
helyezést. Nagy pontossaggal tudjuk szinkronizalni a csomdpontokat, amihez
nincs sziikség specialis aramkorokre a vezérlben. Az EtherCAT-felhasznaloknak
nem kell értenitik az informatikahoz vagy a halézati adatatviteli kapcsoloeszko-
z06khoz, nem kell kapcsoléeszkozoket venniiik, telepitenilik és konfiguralniuk, és
nem korlatozo tényez6 a lancolhaté kapcsoldegységek szama sem, mert szinte
tetsz6leges szamud csomopontot tartalmazoé linedris topoldgiakat tudunk kiala-
kitani. Nemcsak linearis, hanem ledgazasos- vagy fa-topolégiakat, valamint re-
dundanciat biztosito gydiriis haldzatokat is, amihez nincs sziikség kiilon tartalék-
csomopontok kialakitasara. Az EtherCAT-chipekbe épitett specidlis diagnosz-
tikai képességek révén a bithibakat, s6t, a laza csatlakozokat is megbizhatdan
tudjuk észlelni, meg tudjuk allapitani a helyiiket. Mindezzel rengeteg id6 és pénz

takarithaté meg. Az EtherCAT technoldgia mellett tehat szamos érv szol.

De a tobbi busztechnolégia a sarkunkban van! A gigabites sebesség és
a TSN kezd megjelenni a terepi buszok piacan.

Igen, a versenytarsak keményen prébalkoznak. A gigabites és a TSN technolé-
giaval a gyorsasagban mutatkozo el6nyiinket probaljak behozni. Aki tud sza-
molni, gyorsan belathatja, hogy gigabites sebességgel sem lehet legy6zni az
EtherCAT funkcionalis elvét: az EtherCAT 100 Mb/s sebességgel is jobban tel-
jesit. A ténylegesen nagyobb adatatviteli képességet igénylé alkalmazasokhoz
pedig mar dolgozunk az EtherCAT G protokollon. A bitsebességiink novelésé-
nek szépsége, hogy nem Uj EtherCAT-verziét fogunk kihozni, hanem csak egy b6-
vitményt. A robusztusabb 100 Mb/s sebességti technoldgiat nem levaltani fogja
az EtherCAT G, hanem kiegésziti a gyorsabb adatatvitelt igényl6 alkalmazasok-
nal. Azt feltételezem, hogy 15 év mdlva is az EtherCAT eszkdzok 95%-a még
mindig 100 Mb/s sebesség(i lesz, amivel megérizziik az EtherCAT stabilitasat:
mindig csak tovabbfejlesztettiik, soha nem valtoztattuk meg. Ez annyit jelent,
hogy egy mai EtherCAT eszkozt probléma nélkiil lehet hasznalni egy 2004-ben
épitett rendszerben, mig versenytarsaink Ujabb és Gjabb, egyre bonyolultabb

verziokat bocsatanak ki, amelyek visszafelé nem kompatibilisek.

» www.beckhoff.com/ethercat
» www.ethercat.org
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Az EtherCAT globalis sikere

Az EtherCAT mint ipari Ethernet-rendszer nemzetkozi sikerét két fontos
tényezének koszonheti: elsérangu, kiemelkedd miszaki képességeinek,
valamint az EtherCAT Technoldgiai Csoport (ETG) szervezeten beliili
nyitottsaganak. Ami az EtherCAT széles kor(i elfogadottsagat illeti a
chip- és eszkozgyartok, valamint a felhasznalok kdrében, az ETG alabbi
adatai magukeért beszélnek:

— 72 orszaghdl tébb mint 7000 ETG-tag, és évente még mindig tobb
mint 400 j tag csatlakozik

— mintegy 3500 regisztralt EtherCAT eszkdzgyartd

— Osszesen tobb mint 40 kiilonféle integralt aramkor 12 EtherCAT-
chipgyartotol

— 230-at meghaladd vezérlrendszer-beszallito termékeiben az
EtherCAT a rendszerbusz

— tobb mint 1000 hajtasvezérl6 termék, 200-nal is tobb mozgéasvezér-

lési megoldasokat fejlesztd vallalattol.

m—
EtherCAT.

EtherCAT konferencia

2024. november 26.
Veszprém

Martin Rostan, az EtherCAT Technolégiai Csoport (EtherCAT Tech-
nology Group — ETG) ligyvezet6 igazgatoja Magyarorszagra latogat.
El6adasabol megismerhetjiik az EtherCAT technoldgia legfontosabb
jellemzéit, és képet kaphatunk arrdl, hogy hasznalata milyen elényoket

nyujt a gépépitdk, rendszerintegratorok és végfelhasznalok szamara.

Tovabbi részletek és regisztracios lehetdség hamarosan a weboldalun-

kon!
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Beckhoff képzések

Szervezett tanfolyamok keretében szamos képzési és tovabbképzési lehetdséget

biztositunk a PC-alapu vezérlések irant érdekl6d6 szakemberek szamara. A kép-
zéseken nemcsak a Beckhoff termékekrdl kaphatnak atfogo képet a résztvevok,
hanem megismerhetik a Visual Studio-s keretkdrnyezetbe épiil6 TwinCAT auto-
matizalasi szoftvert is.

A tanfolyamokra az info@beckhoff.hu e-mail cimen, vagy a +36-1-501-9940

e

telefonszamon lehet jelentkezni, ahol a Beckhoff munkatarsai
6rommel valaszolnak az esetlegesen felmeriil kérdésekre is!

» https://www.beckhoff.com/hu-hu/support/training-dates =

Koz0sségi média

Kozosségi média csatorndinkon naprakész informacidkat, érdekes esettanul-

manyokat, felhasznaldi segédleteket, videokat tesziink elérhetdvé, illetve ak-
tualis programjainkrol, képzéseinkrdl adunk hirt és szamolunk be. Ezeken felil
az automatizalas vilagahoz kapcsolddo érdekességeket is kozzétesziink.

Friss hirekért kovesse:

» Facebook oldalunkat: www.facebook.com/beckhoffHU

» Youtube csatornankat: www.youtube.com/channel/UCsFoMecl4L-ZIVB9YmY0GaQ
» Linkedin oldalunkat: www.linkedin.com/company/beckhoff-automation-kft
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Megnevezés Idépont m

TwinCAT 3 Alapok
EtherCAT

TwinCAT 3 Safety
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 HMI
TwinCAT 3 TwinSAFE SC

Szervorendszerek tervezése és

hangolasa

TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Alapok

TwinCAT 3 Objektumorientalt

Programozas
TwinCAT 3 Safety
EtherCAT
TwinCAT 2 Alapok

TwinCAT 2 NC PTP
TwinCAT 2 — TwinCAT 3
Atalakito

TwinCAT 2 Safety

NCI

TwinCAT 3 Alapok
TwinCAT 3 NC PTP
TwinCAT 3 Safety
EtherCAT

TwinCAT 3 HMI
TwinCAT 2 Alapok
TwinCAT 2 NC PTP
TwinCAT 2 — TwinCAT 3
Atalakito

TwinCAT 2 Safety

NCI

TwinCAT 3 TwinSAFE SC

Szervorendszerek tervezése és

hangolasa

TwinCAT 3 Objektumorientalt

Programozas

2024. szeptember 9-11.
2024. szeptember 12.
2024. szeptember 13.
2024. szeptember 16-17.
2024. oktober 7-9.
2024. oktober 10-11.
2024. oktober 17-18.
2024. november 6.

2024. november 7.

2024. november 18-20.
2024. november 21-22.
2024. december 2-4.
2024. december 5.

2024. december 6.
2024. december 9.

Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevo esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvev esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett idépontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett iddpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idépontban
minimum 3 résztvev esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idSpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idSpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett id6pontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, el6re egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Kérésre, eldre egyeztetett idGpontban
minimum 3 résztvevd esetén elérhetd

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest

Budapest
Budapest
Budapest

Budapest
Budapest
Budapest
Budapest
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen
Debrecen

Debrecen
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Konnyedén csatlakoztathato
rendszermegoldas vezérloszekrény
nélkuli automatizalashoz: MX-System
=

reddot winner 2023
best of the best

DESIGN
AWARD
2023

rendkivil rugalmas, vezérl6szekrény nélkiili automatizalasi megoldas
robusztus, viz- és porallo kialakitas (IP67 védettség)

plug-and-play illeszthet6 funkcionalis modulokkal IPC-hez,
fejcsatolokhoz, I/0-hoz, hajtashoz, reléhez és a rendszerhez
szabvényositott csatlakozok az adat- és energiadtvitel szamara
EtherCAT kommunikacio

tesztelés Gtjan megbizhaténak mindsitett csatlakozd a terepi szinthez
kevesebb mérndki munka

nagyfoku id6- és kdltségmegtakaritas

integralt diagnosztikai funkciok

Ismerje meg a

vezérlGszekrény
fr  nélkili automa-
' tizalas vilagat!




Tovabbi informacio:
» www.beckhoff.com

Beckhoff Automation Kft.
Tablas u. 36-38. G.ép.

1097 Budapest
Magyarorszag

Tel.: + 36-1-501-9940
Fax: + 36-1-501-9941
info@beckhoff.hu
www.beckhoff.com



