TwinCAT 3 Genel Egitim

Bu egitimin amaci,
TwinCAT 3 hakkinda bilgi
verebilmek ve TwinCAT 3
ile gergek zamanl
uygulama 6rnekleri
goOstermektir.

Egitim suresi iki gindur.

Her iki guin icin de egitim
slresi 2 saat olarak
planlanmistir. Bu sure
degiskenlik gosterebilir.

Egitim Microsoft Teams
lizerinden

gergeklestirilecektir.

1. Gilin

10:00 — 10:20 TwinCAT Baslangi¢

- TwinCAT indirme ve kurulum

- TwinCAT araytizii ve Visual
Studio

- TwinCAT projesi olusturma ve
simiilasyon

10:20 — 11:00 TwinCAT PLC Programlama
- Proje olusturma ve projenin yapisi
- Structured Text ve degisken

tanimlama
- Program olusturma ve task’lar
- Kiitiiphane kullanimi ve Infosys
- Fonksiyon blok olugturma
- IF ve CASE instruction kullanimlari
- TwinCAT PLC HMI
- Visualization sayfasi ekleme
- Objelerin eklenmesi ve kullanimi
- HMI iizerinden PLC
degiskenlerinin kontoli
- Sayfa degisimi

11:00 — 11:10 Ara
11:10 — 11:45 Gergek Sistem Uzerinde

Calisma

- Demoset tanitimi

- Beckhoff PC’ye baglanma

- EtherCAT hattini tarama ve
cihazlarin bulunmasi

- 10 testi ve Free Run modu

- Degisken linkleme ve global
listeler

- 10 degiskenlerinin PLC igerisinden
izlenmesi - kontrolli

11:45 -12:00 Soru — Cevap

2. Gun

10:00 — 10:40 TwinCAT NC-PTP

- NC-PTP igin sanal eksen
olusturma

- Olusturulan eksenin parameterleri

- Eksene hareket verme

- Ekseni arayiiz (izerinden
fonksiyonlar ile kontrol etme

- Eksenlerin couple islemi

10:40 - 11:10 PLC ile Eksen Kontroll

- PLC’de eksen olusturma

- PLC’de eksen fonksiyonlari

- PLC’de case yapisi ile
reversing sequence
uygulamasi

11:10 - 11:20 Ara
11:20 — 11:50 Gergek Sistem Uzerinde

Calisma

- Stiriiciiler hakkinda bilgilendirme

- Demoset tanitimi

- DriveManager2 incelemesi

- Hazirlanan reversing sequence
isleminin gergek sistemde
calistiriimasi

11:50 -12:00 Soru - Cevap




